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Kapdann hareketni saglayan kaysg sstemi, endlstnyel kulanima vygun DC Tip, 100W glcunde, yodun
kulanuma wygun, 2 yil garantli redikiri motor e calisbriacakr

Mekanzmanin caligma Qedim230V(AC) 50Hz olp vollaj dejismisrne karg %10 lolerans
gosterecaiir

Kap: sistami - 15 de+50 ¢ derece ortsm sicaldiginda cabgmaya uygun olacakir

Kapdann kapah ve elektrond kith kalmamas: ign Dytal- Mekanik Selektr vasitasqyla kapals (devre
degi). otomatik (bitin sistem devrede), agk (kapi agk durumda), tek yonll (hareket Uniesi tek yoril
devrade), gece (digandan kit igeriden dime de galigaddir durumda), yan agsk (%50) gib fonksiyoniar
igerecekir.

Konirol kart (zernde buunan LCD ekran lle oiay bir yekide programianablie olmalidr
Mekanizmadaki herhang bir anza kontrol kart: (i2erindeki LCOD ekrandan goriiebimelcr
Ayarlanabilen lork secened) de engel aruma Czedijing sahip oimaddur. Enge! fie kargiaghynda kapmin
agémaswn ve engel gecene kadar kontrol etmesi saglanmahds.

Miroglena undesi, radar ve folosel anzas:, kayig gevgeme ve kopma durumu de agin yuk ve kanaffann
aip kapanwien herhang br engelie kargfagmas: halnds mekanama (zernde bulunan gistenns,
arzay ve yerini balrleyecekir. Mekanzma devreye grdignds otomatk olarak agma-kapama
mesalelenny tayn edecskir

Mekanzma fren ve yavag harekat alanian) (5 le 50 cm arasinda) ayananabllecekir

Kapnin kapanma ve agima guclen de agima ve kapanma hiziar biwinden badimsa olarak
ayarianableceidr. Bu sayede kapi kapanirken herhang bir engelle kargilagmas: durumunda zarar
varmecen ctomatik olarak agilabliecektr

Kap mekanizmas:, carpma sonucy hareketl kanatiann raydan ¢masni Onlgyecek Ugteken tekerek
tagryicisi sistemine sahip olmalidir. Tekerlegin (zernde haroket otSgi ray agindid zaman
degstnlebiecaitr

Mekanzmaya anza veya balum durumunda kolay mudahale ediebimes: ipn mekanzma kapads Ustten
Iarmakh olarak yerestirimiy olup dletsiz br gekicde aglacakir

Mekanizma igerisnde elekirk tesimelernde kapy acacak iti adet aku sistemi bulunacakdir. Akiler
kapiy ortalama 30-150 kez sop kapatabileceidr.

Kap: kanatian uzennce infrared fotoseller) vaya perde emniyeth intosel kullanddiindan, kape
kaparurken arzya bir engel grmes: durumunda kap: clomatik olarak gen agdacak ve engel ortadan
kalloncays kadar kapanmayacak gekide calipacakiir.

Kap: mekanizmas: eneri blodu toprakiama hathna sahip clacaiair,
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Tagma kapastesi Cift kanath ssfem igin 120 « 120 kg. oimabder. Tek kanat sistem ign 150 kg. oimahdr.

Kapdann agdma hizi kapanma haindan yiksek clmabdr. Kapi agk kaima sires, kanat agima ve
kapanma hgy, seleidr vesdasiyla ayarianabllecek, ayadanan agk kaima sUresi 0-90 sn arasinda
olacakbr

Elelark kesimalannds hareketh kanatiar el le agdabimeldr. Kanatiar skigma Emnvet Sistemine sahip
oimal ve hassasyed ha), frenleme hy ve mesadesi ayarlanabifr dmahdir.

Tekereklern yUrududu ray ana tagepa profilden bagimsiz oimali ve ses engellemek amac: de akinda
lasak conta bulunmaladir

Yan kapaklar plastic omalidir,

Mekanzma ust mentege lasti sayesinde 120 deraceden fazia agfabilmeli ve icenye herhang brr toz ve
54 geggin engellemalidir.

Kap: iglen ve digtan birer adet mikrodalga radar ile harekete gececeksr. Radadar dig hava sartianndan
etilenmeyecek; alglama mesafesi ayarian kontrol ediersk deQgtriedir olscak: hem canli hem de
cansiz nesnelenn (bagay abg-vens arabakan, sedye ve tekereki sandalyeler. vb ) harekelini aigilayacak
kapinn éninde hareketsiz duran kigen aigilamayacakir.

Sisternin, her & yorde radar, el ve d butonu, uzaktan kumanda, gegis korbrol ssiemi (Access) konbrol
sistemien, girell buton, yaklagm tesird (proximity) kart ve 1aQ ée Galigmaya uygun olmahdr.
Gerektinde kumanda ile kontroll sajlayacak radyo ahe: Unites bulunmalidir.

Acl durum ging ve glog kazian olmabair,

Kap: bitin ayarian tek tug ie otomatik olarak yapatsimeidr,

Fonksiyon segme anghtan manyetic bir anghtar e kullanima a2el hale gatinlebdmeldr

Mekanizmada hava perdesi takiabilmes: icin kapr durum gieglan olmahdir,



